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Etkinlik Organizasyonlarındaki GörevlerEtkinlik Organizasyonlarındaki GörevlerCansever G., ELECO'19 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Bilimsel Kongre / SempozyumOrganizasyonu, Bursa, Türkiye, Kasım 2019Cansever G., EEMKON ELEKTRİK ELEKTRONİK MÜHENDİSLİĞİ KONGRESİ, Bilimsel Kongre / SempozyumOrganizasyonu, İstanbul, Türkiye, Kasım 2019Cansever G., ELECO'18 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Bilimsel Kongre / SempozyumOrganizasyonu, Bursa, Türkiye, Aralık 2018Cansever G., ELECO'17 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Bilimsel Kongre / SempozyumOrganizasyonu, Bursa, Türkiye, Aralık 2017Cansever G., EEMKON ELEKTRİK ELEKTRONİK MÜHENDİSLİĞİ KONGRESİ, Bilimsel Kongre / SempozyumOrganizasyonu, İstanbul, Türkiye, Kasım 2017Cansever G., ELECO'16 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Bilimsel Kongre / SempozyumOrganizasyonu, Bursa, Türkiye, Aralık 2016Cansever G., ELECO'15 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Bilimsel Kongre / SempozyumOrganizasyonu, Bursa, Türkiye, Kasım 2015Cansever G., EEMKON15 ELEKTRİK ELEKTRONİK MÜHENDİSLİĞİ KONGRESİ, Bilimsel Kongre / SempozyumOrganizasyonu, İstanbul, Türkiye, Kasım 2015Cansever G., ELECO'14 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Bilimsel Kongre / SempozyumOrganizasyonu, Bursa, Türkiye, Kasım 2014Cansever G., EDUNET(International Education Network) Conference, Bilimsel Kongre / Sempozyum Organizasyonu,İstanbul, Türkiye, Haziran 2014Cansever G., ELECO'13 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Bilimsel Kongre / SempozyumOrganizasyonu, Bursa, Türkiye, Kasım 2013Cansever G., ELECO'12 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Bilimsel Kongre / SempozyumOrganizasyonu, Bursa, Türkiye, Aralık 2012Cansever G., ELECO'11 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Bilimsel Kongre / SempozyumOrganizasyonu, Bursa, Türkiye, Aralık 2011Cansever G., GELECEĞİN TEKNOLOJİLERİ SEMPOZYUMU , Bilimsel Kongre / Sempozyum Organizasyonu, İstanbul,Türkiye, Ekim 2011Cansever G., ELECO'10 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Bilimsel Kongre / SempozyumOrganizasyonu, Bursa, Türkiye, Aralık 2010Cansever G., Özsakarya M., Gülşen N., ASANSÖR SEMPOZYUMU , Bilimsel Kongre / Sempozyum Organizasyonu, İzmir,Türkiye, Mayıs 2010Cansever G., Kavas A., HABTEKUS HABERLEŞME TEKNOLOJİLERİ SEMPOZYUMU, Bilimsel Kongre / SempozyumOrganizasyonu, İstanbul, Türkiye, Aralık 2009



Cansever G., ELECO'09 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Bilimsel Kongre / SempozyumOrganizasyonu, Bursa, Türkiye, Kasım 2009Cansever G., Görgün H., TOK Türkiye Otomatik Kontrol Ulusal Toplantısı, Bilimsel Kongre / Sempozyum Organizasyonu,İstanbul, Türkiye, Ekim 2009Cansever G., ELECO'08 ELECTRICAL AND ELECTRONICS ENGINEERING CONFERENCE, Bilimsel Kongre / SempozyumOrganizasyonu, Bursa, Türkiye, Kasım 2008Cansever G., Kavas A., HABTEKUS HABERLEŞME TEKNOLOJİLERİ SEMPOZYUMU, Bilimsel Kongre / SempozyumOrganizasyonu, İstanbul, Türkiye, Ekim 2008Cansever G., EDUNET(International Education Network) Conference, Bilimsel Kongre / Sempozyum Organizasyonu,İstanbul, Türkiye, Haziran 2008Cansever G., ASYU /AKILLI SİSTEMLERDE YENİLİKLER VE UYGULAMALARI SEMPOZYUM, Bilimsel Kongre / SempozyumOrganizasyonu, İstanbul, Türkiye, Haziran 2006
Akademik Dolaşım FaaliyetleriAkademik Dolaşım FaaliyetleriSabbatical Araştırma İzni, Misafir Araştırmacı, Heinrich Heine Universitaet Düsseldorf, Almanya, 2014 - 2014Sabbatical Araştırma İzni, Misafir Araştırmacı, UNIVERSITY OF LIMERICK, İrlanda, 2013 - 2013İkili İşbirliği Anlaşması, Öğretim Elemanı Değişimi, TOKYO METROPOLITAN UNIVERSITY, Japonya, 2011 - 2011İkili İşbirliği Anlaşması, Öğretim Elemanı Değişimi, Keio University, Japonya, 2011 - 2011İkili İşbirliği Anlaşması, Öğretim Elemanı Değişimi, Tokyo Büyüksehir Teknoloji Enstitüsü, Japonya, 2011 - 2011İkili İşbirliği Anlaşması, Öğretim Elemanı Değişimi, Universitaet Kassel, Almanya, 2011 - 2011İkili İşbirliği Anlaşması, Personel Hareketliliği, HIMA SAFETY PLC, Almanya, 2011 - 2011İkili İşbirliği Anlaşması, Öğrenci Hareketliliği, Syracuse University, Amerika Birleşik Devletleri, 2009 - 2009Yetkinlik ve Niteliklerin Artırılması, Mesleki Eğitim/Kurs, PHOENIX CONTACT, Almanya, 2006 - 2006İkili İşbirliği Anlaşması, Personel Hareketliliği, PHOENIX CONTACT, Almanya, 2005 - 2005Sabbatical Araştırma İzni, Proje Kapsamında Bilimsel Araştırma, Salford University, İngiltere, 1999 - 2000Doktora Sonrası Araştırma, Doktora Sonrası Araştırma, Universiteit Twente, Hollanda, 1986 - 1986
Kongre ve Sempozyum Katılımı FaaliyetleriKongre ve Sempozyum Katılımı FaaliyetleriYapı Malzemeleri Yönetmeliği, Moderatör, İstanbul, Türkiye, 2016WIN EURASIA AUTOMATION 2016 HANNOVER MESSE BİLEŞİM, Çalışma Grubu, İstanbul, Türkiye, 20161. ENDÜSTRİYEL OTOMASYON KONGRESİ, Çalışma Grubu, Adana, Türkiye, 20158th IFAC Symposium on Nonlinear Control Systems, NOLCOS , Çalışma Grubu, Bologna, İtalya, 20102nd International Conference on Fuzzy Systems and Knowledge Discovery, FSKD 2005,, Çalışma Grubu, Changsha, Çin,2005
AtıflarAtıflarToplam Atıf Sayısı (WOS):137 h-indeksi (WOS):7
Davetli KonuşmalarDavetli KonuşmalarEEMKON ELEKTRİK ELEKTRONİK MÜHENDİSLİĞİ KONGRESİ, Konferans, TMMOB ELEKTRİK MÜHENDİSLERİ ODASI,Türkiye, Kasım 201921. YÜZYIL FABRIKALARI, Seminer, FESTO, Türkiye, Mayıs 2018ENDÜSTRİ 4.0 UYUMLU FABRİKALAR VE TOPLUM 5.0, Seminer, ENOSAD ENDÜSTRİYEL OTOMASYON SANAYİCİLERİ



DERNEĞİ, Türkiye, Mayıs 201821. YÜZYILIN DİJİTAL FABRİKALARI, Seminer, ENOSAD ENDÜSTRİYEL OTOMASYON SANAYİCİLERİ DERNEĞİ, Türkiye,Mart 2018INTERNATIONAL ADVANCED TECHNOLOGIES SYMPOSIUM, Konferans, Fırat Üniversitesi, Türkiye, Ekim 2017PANEL, Seminer, MEKATRONİK MÜHENDİSLERİ DERNEĞİ, Türkiye, Mart 2017AKILLI ŞEBEKELER VE TÜRKİYE ELEKTRİK ŞEBEKESİNİN GELECEĞİ SEMPOZYUMU, Konferans, TMMOB ELEKTRİKMÜHENDİSLERİ ODASI, Türkiye, Nisan 2013II.ELEKTRİK TESİSAT ULUSAL KONGRESİ, Konferans, TMMOB ELEKTRİK MÜHENDİSLERİ ODASI İZMİR, Türkiye, Kasım2011OTOMASYON SEMPOZYUMU, Konferans, Samsun Üniversitesi, Türkiye, Mayıs 2007
ÖdüllerÖdüllerCansever G., OUTSTANDING BRANCH COUNSELOR, Ieee/Usa, The Instıtute Of Electrıcal And Electronıcs Engıneerıng Inc. ,Nisan 2016Cansever G., Darrel Chong Student Activity Award, Ieee, Institute Electrical And Electronics Engineering, Şubat 2014Cansever G., BİLİMSEL YAYINLAR DESTEĞİ, Yıldız Teknik Üniversitesi, Ocak 2011Cansever G., BİLİMSEL YAYINLAR DESTEĞİ, Yıldız Teknik Üniversitesi, Mart 2009Cansever G., Akbatı O., 10 Öğrenci 1. Ö. , Xplore The New Automation Award 2008, Phoenix Contact/Germany, Haziran2008Cansever G., Akbatı O., 8 Öğrenci 8. Ö. , Xplore The New Automation Award 2005, Phoenix Contact/Germany, Haziran2005Cansever G., Akbatı O., 3 Öğrenci 3. Ö. , ABU ROBOCON SEOUL ROBOT YARIŞMASI, Abu Robocon Seoul , Haziran 2004
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